neuro 200

W Pel'ni TM4 NEURO™ 200 to w petni programowalny sterownk zapro-
jektowany aby by¢ gtéwnq jednostkqg zarzgdzajgcq pojazdem.
Prog ramowal nY Zaprojektowany zgodnie z zasadami 1ISO26262 najnowzszych
kontrOIer ;tandordéw b.ezpieczeﬁstwo i joko.éc.:i 'do ZObl.j(.jO\fvy w pojo'z'dach
ybrydowych i elektrycznych. Umozliwia rozwdj wielu funkcji ste-
rowania po przez wspétdziatanie z intefejs cztowiek - maszyna,
uktadem napedowym i innymi komponentami.

Oprogramowanie do programowaniaTM4 SynApps™

m Open software architecture

m zastosowanie przemystowe, Srodowisko
projektowe MATLAB® /Simulink®

m zgodne z narzedziem diagnostycznym i
kalibracyjnym TM4 ODIN

®  Zawanosowane opcje kontrolne pojazdu,
modelowe bibloteki gotowe do parame-
tryzaciji dostostosywalne wymogoéw jezd-
nych

Aplikacje

m System kontrolny dla elektrycznych i hybry-
dowych pojazddéw pasazerskich i uzytkowyc

® zarzgdzanie uktadem napedowym TM4 SUMO™
i TM4 MOTIVE®

m zarzgdzanie systemami dodatkowymi



Charakterystyki urzgdzen

Procesor Texas Instruments TMS570LC4357
Dual-Core 300Mhz Lockstep CPU
ARM Cortex-R5F
4MB Flash with ECC
512KB of RAM with ECC

32-Bit RISC
Ztgcze Molex CMC 80 pinéw
Komunikacja 4 CAN 2.0b i 1 opcjonalnie LIN
Materiat kapsutowy plastic termiczny

Analogowe wejscia 8 generalnego zastosowania Wysokie wyjscia 4 x 1.5A z czujnikiem prgdu
2 x 3A z czujnikiem prgdu
Cyfrowe wejsci 14 configurowalnych Niskie wyjscia 10 x 0.5A | —moze bye
4x01A I ywany
jako PWM
2x2A
Czujniki temperato- 2 konfigurowalne RTDI0O lub RTDI000 1 zielona moc dobrze
rowe 1 konfigurowalna NTC lub KTY Wskazniki 1zielony uzytkownik kontrolowany
1 konfigurowalny KTY 2 czerwony uzytkownik kontroler
INNE SPECYFIKACJE
Waga 0.50 kg
Zakres napiecia operacyjnego 8-32V,
Temperatura dziatania -40°C - 85°C
Zabezpieczenie temperaturowe IP6k9k
Komunikacja bezprzewodowa IEEE 802.11 b/g/n

CONTACT
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